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简述： 
    EMT1237 是为保护立体声功放和扬声器而设计的集成电路。 

特性： 
◆可以可靠地运行于较宽的工作电压下。（VCC=25V---60V） 
◆包含继电器驱动器。（Max. I6=80mA） 
◆利用第 3 脚可设定保护状态为锁定或自动复位。（此功能在功放过载保护或输出直流

漂移保护两种状态下均起作用） 
◆只需单电源供电。 
◆只用一脚即可检测正压或负压直流漂移。（第 2 脚功放输出漂移检测脚） 
◆支持关机检测。（第 4 脚为关机静音检测脚） 
◆开机延时时间可方便地由外围元件设定。（第 7 脚为开机静音检测脚） 
◆关机时，可切断继电器使扬声器和功放断开从而避免关机噪音。 

内部方框电路图 

 

极限参数（Ta=25℃） 

供电电压              VCC           60             V 
消耗功率              PD            320*           mW 
工作温度              Topt        -20 -- +75          ℃ 
储存温度              Tstg       -40 -- +125          ℃ 
第 6 脚最大电流       I6max           80            mA 
第 4 脚最大电压      V4max           10             V 
第 8 脚最大电压      V8max           8              V 
第 1 脚最大电流       I1max           3             mA 
第 2 脚最大电流       I2max          ±3             mA 
第 7 脚最大电压      V7max           8              V 

注：*Ta=75℃ 
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推荐工作状态 
    供电电压    VCC=25--40--60V 

典型电气参数（VCC=45V，Ta=25℃，锁定功能状态） 

典型参数 符号 最小值 典型 最大值 单位 条件 
1 脚临界电压 Vth1 0.58 0.67 0.76 V Level to invert at pin6 
2 脚正临界电压 Vth+2 0.62 0.62 0.70 V Level to invert at pin6 
2 脚负临界电压 Vth-2 -0.12 -0.17 -0.76 V Level to invert at pin6 
4 脚临界电压 Vth4 0.60 0.74 0.90 V Level to invert at pin6 
8 脚参考电压 Vth8 3.0 3.4 3.8 V 负载=1.5K 
 

测试线路（于使用自锁状态） 

 
 
 

开关状态 
 SW1 SW2 SW3 

Vth1 1 3 2 
Vth+2 2 1 2 
Vth-2 2 2 2 

Vth4 2 3 1 
V8 2 3 2 
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典型工作电路 

 
 
EMT1237 使用要点 
1 输出漂移检测功能（2 脚） 
  1）如果有大量超过可承受范围的直流电流流过喇叭的音圈，那么音圈有可能过热而导致喇

叭烧坏。因此为了避免这种损失，有必要去检测功放的直流输出漂移情况，并当检测到输出

的直流偏量超过正常范围时控制断电器切断喇叭和功放的连接，从而达到保护喇叭的目的。

EMT1237 只需单电源供电即可实现对正/负极性的直流输出偏移的检测。按下面的说明，可以

轻易得出正极或负极的临界值，并且可以选用适当的电阻来设定这个值。 
  2）如何确定直流输出漂移的检测临界值。（±Vth） 

[1] 正压漂移检测临界值（+Vth）设置公式（1）。 
+Vth=(2+RA/RC) * Vth+2   ------------------------------------------------------ (1) 

当 2 脚的正压临界值 Vth+2 为原定值时，Vth+2=0.62V（默认） 
[2] 负压漂移检测临界值（-Vth）设置公式（2）。 

- Vth=-{- Vth-2 *（2+RA/RC）+Ic2RA}    --------------------------------------（2） 
当 2 脚的负压临界值 Vth-2 为原定值时，Vth-2=-0.17（默认） 
且 Ic2 是来自 EMT1237 的电流 Ic2=12.5uA (默认) 

  3）按照下面的说明可轻易知道如何得到+V 的临界值。 
（2+RA/RC）* Vth+2=-{- Vth-2 *（2+RA/RC）+Ic2RA}   -----------------------（3） 

依公式（3）来设定 RA、RB 和 RC。 
注意：当 2 脚没有任何电阻时，正/负压的临界值是不平衡的： 

+Vth=0.62（默认），-Vth=-0.17（默认） 
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设计范例： 
如果你所需的漂移临界值+Vth 为 2.0V，RA、RB 和 RC 的值设定如下所示。 
[1] 将 Vth=2.0V 代入公式（1），得到 RA/RC 的比值。 

2.0=（2+RA/RC）*0.62  得 RA/RC=1.226 
[2] 将 Vth=2.0V 代入公式（2），得到 RA（RB）和 RC 的值。 
    ﹣2.0=﹣0.17（2+1.226）﹣12.5（uA）*RA(Kohm) (V) 

RA=116.1K 
RC=94.7K 

因此，+Vth2 为 2.0V 时，RA，RB 和 RC 的取值如下： 
RA=RB=120K    RC=91K 
2 脚的 RA、RB 的最低值由以下最大比值（+3mA）给出 

±VCC/RA(RB)＜+3(mA) 
如果是要推荐条件，那么 RA=RB=56K，RC=∞，±Vth 可由下面公式算得： 
  [1] +Vth=（2+56（K）/∞）*0.62=1.24(V) 
  [2] ﹣Vth=﹣0.17(2+56(K)/∞)﹣12.5(uA)*56(K)=1.04(V) 

 

                                    图 1 

2 关机静音检测功能 

    当关断电源时，电路有时会产生一个关断噪声，因此在关断电源时，有必要通过关断继

电器使功放与扬声器断开来消除噪声。换言之，具有关机检测功能的电路是需要的。然而，

实际中，由于电源和地之间接入了一个较大的电容，关断电源时，电压并不是瞬时降到 0 伏，

所以从直流电压线路上检测断电时间是比较难的。这种情况时，EMT1237 具有关机静音检测

功能，能够直接通过交流电压检测关机时刻。 
采用下图所示的半波校正电路，可以向 4 脚传输交流电压，通常为 50 赫兹或 60 赫兹。 

通过选用适当的电阻 R4(参考图表特性曲线图 5 选择)可以使电路工作在较宽的频率范围内。 
在继电器开启，扬声器与功放输出端相连的状态下，如果电源关断，在一段时间延迟后，继 
电器就会与扬声器断开，延迟时间由放电时间而定，取决于 4 脚电压、外部电容 C4 和电路

内部电阻。 

 

图 2 

3 过载检测功能（1 脚） 

1 脚的初始典型值为 0.67 伏。持续电流注入下，过载检测限定电流典型值为 110uA；当

流入电路的电流大于限定电流时，继电器就会关断。 
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4 闭锁和自动复位功能（3 脚） 

如果电路检测到输出偏移量过大、过载等非常态状况，电路就会关断继电器。当恢复正 
 
常工作状态后，两种功能供选，其一为继电器自动启动，另一为保持继电器关断状态，直到

电源关断，电路重新开启。 
前一功能为自动复位，后一功能为闭锁。通过 EMT1237 的 3 脚来选择这两种功能状态。

闭锁状态下，3 脚经过电容到地端，阻止误操作；自动复位功能下，3 脚直接与地相连，用于

过载检测和输出偏移检测。 

5 开机静音检测（延迟时间从功放电源开启到继电器开启，7 脚） 

通过搭接电路产生一个延迟时间，来抑制电源启动产生的噪声。这个时间延迟要保证功

放和前置放大器达到一个稳定的工作状态之后再开启继电器。开机静音时间由如下公式得出： 
T（ON mute）=﹣C7*R7*㏑{（V8－V7）/V8} 
式中：8 脚参考电压典型值为 3.40V，7 脚典型限定值为 2.06V。 

 

图 3 

6 使电路运行于较宽工作电压范围（8 脚） 

通过选择连接于 8 脚的电阻 R8 的阻值，可以使电路运行于较宽工作电压范围：25V 至

60V。调整电源电压驱动 8 脚，设定其典型值 V8 为 3.40V。电阻 R8 的选取，请参考特性曲

线图 6。 
 

 

图 4 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

www.ic-cn.com.cn

http://www.ic-cn.com.cn


 

 

立体声功放保护IC                EMT1237  

EMT1237                              6             URL:http://www.eastmicrotech.com 
 

  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

图 5                                     图 6 
 
 

 
 

 图 7  温度特性曲线 
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